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(54) Systeme de commande avec consigne diffusee par capteur 



(57) Le reseau (R) relie des boTtiers de commande 
(BC) d'un dispositif (M) en fonction d'une consigne com- 
mune et d'une grandeur mesuree par un capteur (CP) 
associe a un boTtier de mesure (BM). La consigne est 
etablie dans le boitier de mesure et diffusee sur le re- 
seau par le boitier de mesure avec la valeur de mesure. 
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Description 

L'invention concerne la domotique et a pour objet 
un reseau reliant des boTtiers de commande assurant 
chacun la commande d'un dispositif en fonction d'une 
consigne commune et d'une grandeur mesuree par un 
capteur associe a un boitier de mesure relie au reseau. 

De tels reseaux sont bien connus en domotique, par 
exemple pour la commande de stores ou de volets rou- 
lants d'un immeuble. La valeur mesuree est par exem- 
ple Pensoleillement. 

Dans les reseaux actuels, a chaque boTtier de com- 
mande est associe un moyen d' introduction de la con- 
signe, generalement constitue d'une interface homme- 
machine. Chaque boitier de commande compare sa 
consigne avec la grandeur envoy6e sur le reseau par le 
boitier de mesure afin de declencher ou non une action. 

Lorsque tous les boTtiers de commande ont la me- 
me consigne, il est possible de renoncer au moyen in- 
dividuel de saisie de la consigne en faveur d'un boitier 
commun de gestion qui elabore la consigne et I'envoie 
sur le reseau a tous les boTtiers de commande. Les 
points de commande sont simplifies, mais au prix d'un 
boTtier supplementaire. 

L'invention a pour but d'obtenir le meme resultat 
sans boTtier supplementaire. 

A cet effet, dans le reseau selon l'invention, la con- 
signe est elaboree dans le boTtier de mesure et diffusee 
sur le reseau par ce boTtier de mesure. 

Le boTtier de mesure diffuse ainsi sur le reseau la 
valeur de mesure et la valeur de consigne et chaque 
boTtier de commande. recoit et memorise ces deux va- 
leurs, puis les compare afin de declencher ou non une 
action. 

Le dessin represente, a titre d'exemple, un mode 
d'execution de l'invention. 

L'unique figure du dessin represente schematique- 
ment un reseau tres simple constitue seulement de trois 
boTtiers de commande BC, et d'un boTtier de mesure 
BM. Chacun de ces boTtiers recoit de I'energie electri- 
que du reseau basse tension BT. Les trois boTtiers de 
commande BC ont une sortie connectee a une charge 
electrique illustree par un moteur M. Un reseau R relie 
tous les boTtiers entre eux. 

Chaque boTtier de commande est compose d'une 
unite logique de traitement ULT et d'un pilote de charge 
electrique pour I'alimentation du moteur. Chaque ULT 
est composee d'une memoire volatile de type RAM pour 
les calculs, d'une memoire permanente de type ROM 
pour contenir le programme de I'application, d'une ali- 
mentation ALIM, d'une memoire permanente, mais 
reinscriptible de type EEPROM pour enregistrer a vo- 
lonte la consigne diffusee par le boTtier de mesure, et 
d'un organe de gestion des entrees et sorties. 

Le boTtier de mesure BM est compose d'une unite 
logique de traitement ULT et d'une interface homme- 
machine IHM afin de permettre la saisie d'une valeur de 
consigne, par exemple C2, parmi trois consignes C1, 



C2 ou C3. 

L'ULT du boTtier de mesure est composee d'une 
memoire volatile de type RAM pour les calculs, d'une 
memoire permanente de type ROM pour contenir le pro- 

5 gramme de I'application, d'une alimentation ALIM et 
d'un organe de gestion des entrees et sorties. Le boTtier 
de mesure BM a une entree connectee a un capteur CP 
constitue ici d'une cellule photosensible pour la mesure 
de I'ensoleillement. 

10 Le boTtier de mesure BM elabore la consigne et dif- 
fuse, sur le r6seau R, la valeur de consigne et la valeur 
de mesure calculee a partir de la grandeur fournie par 
le capteur CP Chaque boitier de commande BC recoit 
et memorise ces deux valeurs, puis les compare afin de 

is declencher ou non une action sur le moteur M. 



Revendications 

1 . Reseau reliant des boTtiers de commande (BC) as- 
surant chacun la commande d'un dispositif (M) en 
fonction d'une consigne commune et d'une gran- 
deur mesuree par un capteur (CP) associe a un boT- 
tier de mesure (BM) relie au reseau (R), caracterise 
en ce que la consigne est etablie dans le boTtier de 
mesure et diffusee sur le reseau par ce boTtier de 
mesure avec la valeur de mesure. 
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